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(1. ConteXi@iet objectif )

APPLICATION WEB
OPTIMISEE POUR LES TIME LAPSES

Enlaps est une startup Iséroise qui propose une solution

Innovante dédiée au timelapse.
APPAREIL DE PRISES DE VUES
AUTONOME ET COMMUNICANT

Le timelapse est un procédeé qui consiste en une serie de
photographies prises a intervalles reguliers, montées sous
la forme d'une vidéeo acceélerée.

SOLUTION PLUG&PLAY
DEPUIS LA PRISE DE VUE JUSQU' AU PARTAGE SUR INTERNET

Leur solution se compose d’un bottier qui dispose de @ cnLAapsT
panneaux solaires, de deux optiques haute définition

afin d’assurer un angle de vue de 270°, ainsi que des

modules Wifi, GSM et BLE.

‘2. MéthodesiGliiéVeloppements

Le but du projet est de développer le software embarque présent sur un microcontroleur.

Le rOle du microcontrOleur est de gérer tout le fonctionnement interne du boitier tel que la prise d'image, la
gestion de I'energie, la connexion via le serveur ou l'application mobile ou encore la communication avec

un microprocesseur via un bus UART.

Le développement s’est fait en langage C, qui hous a été enseigné a I'Esisar.

A unique smart limelapse device
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Tikee Wireless communication Solarpowered  Panoramictimelbpses  Weatherproof

OPTIMISATION DE LA PRODUCTION D'ENERGIE
Rotation et inclinaison du panneau PY

ultatSiBiconclusion

< Développement du software ¥
embargue sur cible Microcontroleur

»» Reédaction de la documentation
décrivant 'API fournie par le software.

“ Reéalisation d’'un premier « prototype »
avec des cartes de développement.

» Reéalisation d’'un simulateur d’'une
communication UART. PRISE DE VUES PANORAMIQUE

2% objectifs grand angle 230° e
Full HD 1080p
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