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@© CONTEXTE ET OBJECTIF

COVAL est une entreprise francaise spécialisée dans
I'automatisation par le vide. Depuis 35 ans, elle concoit et vend des
équipements pour manipuler des objets a |'aide de vide, comme
des pompes a vide, des ventouses, des capteurs de vide
(vacuostats) et d'autres accessoires.

% METHODES ET DEVELOPPEMENTS
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* Modele thermique
* Programmation sur carte

Utilisation Trello pour organiser le travail
de I'équipe et suivre plus facilement m ?W

I'avancée de chaque tache.

XX Le projet s’est déroulé selon les étapes suivantes :

e Etat de I'art et comparatif des moteurs et différentes
cartes électroniques

e Tests sur différents moteurs

e Création d’'un modele du systeme

Outils de programmation:
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. RESULTATS ET CONCLUSION i d

Principaux livrables du projet :

* Asservissement via ProFace.

* Intégration entre le moteur, I'IHM et les capteurs.

 Deéveloppement d’une solution de contrble de
vitesse du moteur via une carte électronique.

* Interface homme-machine permettant de
controler le moteur a partir d’'une consigne.

* Mesures et identification des parametres du
moteur.

* Modele thermique du moteur.
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IHM-Carte électronique-Asservissement-Capteur-Modélisation
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HMI Screen Editor & Logic Programming Software
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Ecole nationale supérieure en systemes avancés et réseaux



