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Contexte et objectif

La start-up EVERCLEANHAND propose, grace a une machine développée et installée, une
désinfection efficace des mains avec une lotion 100 7% naturelle.

Le projet est développé en raison de la nécessité d’une désinfection rapide et efficace des
mains dans le secteur du médical.

L’objectif attribue a I’équipe projet est double :
e realiser un prototype permettant de détecter le bon positionnement des mains dans
I’enceinte de la machine tout en guidant I'utilisateur.

e rédiger un rapport d’essais et de recommandations sur les technologies pouvant évaluer la
qualité de la désinfection des mains en la visualisant.

Exécution du projet

Recette et remise des livrables

Développements
Veilles technologiques

Appropriation du projet

\ 4 ¢ ¢ ¢ \ 4

- Planning - Dossiers d’études - Dossiers de développement - Rapports de tests - Livrables
- Matrice des risques - Maquette

- Cahier des charges - Documentation

Résultats et conclusion

L’équipe a réussi a construire un
démonstrateur fonctionnel pour I’entreprise
en utilisant notamment des algorithmes de
vision par ordinateur. Le calcul du niveau de
désinfection a été développé sur deux axes :
soit en utilisant les UV, soit en se basant sur
une estimation positionnelle de la main.
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